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ISENCAO DE RESPONSABILIDADE

Nao assumimos nenhuma responsabilidade por danos e falhas operacionais causadas por erros de projeto elétrico, mon-
tagens incorretas ou ndo observagdo deste manual de instrucdes. Também ndo assumimos nenhuma responsabilidade adi-
cional por danos causados pela utilizacdo de pecas sobressalentes e/ou acessérios ndo homologados pelo fabricante.
Por motivo de seguranca ndo sao permitidos quaisquer reparacdes, alteragdes ou modificagdes executadas por conta
prépria, nestes casos a DIGIMEC se exime da responsabilidade pelos danos resultantes.

Mi-OPX257T158 - 05.17/06.18: Devido as constantes evolugdes tecnoldgicas, a Digimec reserva-se o direito de alterar qualquer informagao técnica sem prévio aviso.
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DIGI MANUAL DE INSTRUCOES

mec Relé microprocessado para controle de simultaneidade
série OPX-257

INTRODUCAO

0 relé microprocessado de simultaneidade, série OPX-257 foi desenvolvido para apli-
cagbes industriais, proporcionando a seguranca no comando bimanual de maquinas,
evitando assim que o operador interaja diretamente com a maquina em movimento.
Atende a NR-12, ABNT NBR 14153, categoria de comando 4, onde seguranca,
repetibilidade e confiabilidade sdo fundamentais em servicos continuos sob as mais
rigidas condi¢es de trabalho. Montados em caixas plasticas, compactos, apresentam
alta resisténcia a choques, vibragdes e alta imunidade a ruidos elétricos, além de pos-
suirem um sistema de facil fixacdo em trilho DIN ou por parafusos (mediante adapta-
dor opcional).

PRINCIPAIS CARACTERISTICAS

Il Atende a NR-12

Il Categoria 4

M Duplo canal de entrada

M Duas saidas de seguranca NA

M Indicagdo luminosa dos contatos do duplo canal e saida
B Imune a ruidos elétricos

B Montagem em trilho DIN

APLICACAO

M Prensas.

M Guilhotinas.

B Méquinas de solda.

M Puncionadoras.

M Sistemas de maquinas, equipamentos e periféricos da categoria de comando 4.

NORMAS

B NR-12 — Seguranca no Trabalho em Maquinas e Equipamentos.

M NBR 14152, seguranga em maquinas - dispositivos de comando bimanuais - aspectos fundamentais e principios para
projeto.

M NBR 14153, seguranca em maquinas - partes de sistemas de comando relacionados a seguranca - principios gerais
para projeto.

I NBR 13930, prensas mecanicas - requisitos de seguranca.

M |EC 61.508 (Functional Safety of Electrical/Electronic / Programmable Electronic Safety-related Systems).

M EN 1SO 13.849-1-2006 (safety-related parts of control systems-part 1- general principles for design).

I |EC/EN 60204-1-2006 (Safety of machinery — Electrical equipment of machines).

MONITORACAO

I Monitoramento dos contatos do circuito a ser comandado (verificacdo de contatos auxiliares das contatoras).
M Entrada duplo canal NA + NF e NPN + PNP.
B Monitoracao de simultaneidade no acionamento (méaximo 500 ms), impede que o sistema seja burlado.



FUNCIONAMENTO Material dos contatos AgCdo

. . . . Vida util dos contatos Mecénica (sem carga): 10.000.000 operagdes
Ao pressionar os botdes de forma simultanea (em um intervalo maximo de 500 ms) o aparelho checa as saidas (521/Y1) Elétrica (com carga resistiva): 1.000.000 operacdes
verificando se os contatos (K1/K2) estéo fechados. Apos essa verificagdo é liberado o acionamento do circuito bimanual. . ; o B
; . . - - - - Temperatura ambiente De trabalho: 0 a 50°C
Apos o acionamento, liberando ambos os botdes, os contatos de relé volta para posicao de repouso, aguardando um novo b to: -10 a 60°C
comando. Se o segundo botdo for acionado com um tempo maior que 500 ms, os contatos de saida permanecem na - - € armazenamento. - a~
posicio de repouso. Umidade relativa de trabalho 20 a 90% sem condensacao
Obs: Para um novo acionamento, é necessario soltar ambos os botdes e pressionar novamente dentro do intervalo de 500 Grau de pmtegéo da caixa — IP 51
ms. Quando ocorrer algum defeito, o aparelho deverd ser desenergizado e energizado novamente, dessa forma seré rese- Grau de protecao nos terminais IP 20
tado. Capacidade dos terminais Fio: 2,5 mm? Cabo: 2,5 mm?
Condutor com terminal: 2,5 mm?  Torque de aperto: 0,4 Nm
DIAGRAMA DE FUNCIONAMENTO Fixagao Trilho DIN 35 mm ou parafusos (acessério opcional)
DIAGRAMA DE LIGACAO
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DADOS TECNICOS e
Alimentacdo 24 Vca/Vce, 110,220 Vca -
Frequéncia da rede 50-60 Hz DIMENSOES (mm)
Consumo 3 VA (aproximadamente) Adaptador para fixacdo por parafusos (opcional)
Categoria de comando 4 (ABNT NBR-14153) 35
Ndmero de canais 2 canais -
Tipo de contato NF + NA /"._:'_M_:ﬂ
Tempo de simultaneidade < 500 ms s 60
Tensdo do canal $11/512/513 24 Ve PNP o I |
Tens3o do canal 521/522/523 24 Vee NPN 5 = T ]
Corrente maxima para alimentacao de 91_ @{; Q
componentes semicondutores no duplo canal 25 mA INEEEN ‘@'
Tempo de comutacao 20 ms 75 |
Tempo de retorno 100 ms
Tempo de estabilizacdo térmica < 30 min
Tempo de energizacdo < 2 segundos
Sinalizacdo / Indicacao Led de operacdo (canal 1 e canal 2) e Contatos de saida (K1 / K2)
Relés de saida (13/14 e 23/24) 2 x5A, 250 Vca max. carga resistiva
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