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Informativo técnico comercial

0 controlador tipo GMX-15 foi desenvolvido pela Digimec para controle de tempo e temperatura em chocadeiras, no qual requerem o controle simultaneo
destas grandezas. Este modelo utiliza um controle de temperatura do tipo PID com uma saida a triac para executar o controle com precisao, além de utilizar
uma saida a relé para temporizagao do tipo ciclica que atua na rotagao dos ovos. De construgdo robusta, compacta e designer moderno, séo montados em
caixas plasticas para fixacao em portas de painéis elétricos.

PRINCIPAIS CARACTERISTICAS PRINCIPAIS APLICACOES

® Fécil programacao pelas teclas frontais ® Chocadeiras
= Nivel de sequranga protegido por senha ® Estufas
= Controle PID, configuravel = Incubadoras

® Entrada para sensor do tipo NTC 10 KQ 25 °C (vendido a parte)

B Funcdo Auto Tune, selecionavel

® Saida triac para aquecimento (220 Vca, 2 A)

m Saida relé temporizada para acionamento do motor de rotacdo dos ovos
(5A, max. 250 Vca)

™ Grau de proteao: IP 64

™ Fixacdo em porta de painel

= Alimentacdo: 110-220 Vca (outra especificar)

FUNCIONAMENTO

0 processo de aquecimento é feito por uma saida triac, incorporado com 3 modos de Auto Tune configuraveis que realizam o calculo automatico dos valores
para ajuste do controle PID, promovendo assim a menor variacao térmica possivel para elevar a taxa de eclosao dos ovos. Além de possuir uma saida a relé
com a funcao ciclica com tempos ajustaveis, destinada a rotacao dos ovos.
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25/11/19 - Este arquivo tem como objetivo melhorar o desempenho e o conhecimento técnico. Para demais esclarecimentos e dvidas técnicas, favor entrar em contato com nossa Engenharia de Aplicagdes.



